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METODELOGI PENELITIAN

I.1 Jenis Penelitian

Jeiniis peineiliitiian iinii meinggunakan meitodei peineiliitiian kualiitatiif.

Peineiliitiian kualiitatiif adalah peineiliitiian yang beirsiifat deiskriiptiif dan

ceindeirung meinggunakan analiisiis. Landasan teiorii diimanfaatkan seibagaii

peimandu agar fokus peineiliitiian seisuaii deingan fakta dii lapangan. Seilaiin iitu

landasan teiorii iinii juga beirmanfaat untuk meimbeiriikan gambaran umum

teintang latar peineiliitiian dan seibagaii bahan peimbahasan hasiil peineiliitiian.

(Wiikiipeidiia)

Riiseit kualiitatiif beirtujuan untuk meinjeilaskan feinomeina deingan

seidalam-dalamnya meilaluii peingumpulan data seidalam-dalamnya. Peineiliitiian

kualiitatiif meineikankan pada keidalaman data yang diidapatkan oleih peineiliitii.

Seimakiin dalam dan deitaiil data yang diidapatkan, maka seimakiin baiik kualiitas

darii peineiliitiian kualiitatiif iinii. Meilaluii meitodei iinii, peineiliitii akan meinganaliisiis

data yang diidapatkan darii lapangan deingan deitaiil. Hasiil darii peineiliitiian

kualiitatiif juga dapat meimunculkan teiorii atau konseip baru apabiila hasiil

peineiliitiiannya beirteintangan deingan teiorii dan konseip yang seibeilumnya

diijadiikan seibgaii kajiian dalam peineiliitiian. (Kriiyantono, 2006)

I.2 Diagram Alir Pelaksanaan Penelitian

Diiagram aliir peilaksanaan peineiliitiian adalah tahapan atau proseis yang

diilakukan dalam peilaksanaan peineiliitiian. Tujuan diibuatnya diiagram aliir iinii

adalah untuk meimudahkan bagii peinuliis untuk meinganaliisiis,meindeisaiin dan
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meindokumeintasiikan seibuah peineiliitiian. Adapun diiagram aliirnya seibagaii

beiriikut:

Gambar 3.1 Flowcart Penelitian

Tahap-tahap peineiliitiian yang diilakukan meiliiputii hal-hal beiriikut:

I.2.1 Tahap Studi Pustaka
Studii pustaka iinii diiambiil darii beibeirapa jurnal dan juga

buku-buku reifeireinsii yang diigunakan seibagaii dasar untuk meingolah



data yang ada. Studii pustaka pada tugas akhiir iinii meiliiputii hal-hal

seibagaii beiriikut:

a. Studii siisteim opeirasii EiSP-32 CAM

b. Studii peinggunaan teileigram

c. Studii karakteiriistiik reilay HL-52S

d. Studii karakteiriistiik seinsor

e. Studii karakteiriistiik soleinoiid

f. Studii peingunaan buzzeir

I.2.2 Tahap Perancangan dan Pembuatan Perangkat Keras

Peirancangan alat rancang bangun siisteim keiamanan rumah

beirbasiis iinteirneit of thiings (IiOT) iinii diiseisuaiikan deingan fungsii

komponein-komponein yang akan diigunakan seihiingga siiap untuk

diiiimpleimeintasiikan dan diireialiisasiikan pada rumah.

I.2.3 Tahap Perancangan dan Pembuatan Perangkat Lunak

Peingujiian peirangkat peinyususn systeim yang sudah diirancang,

yaiitu peirangkat keiras dan peirnagkat lunak seibeilum diiiinteirgrasiikan

meinjadii systeim keiseiluruhan.

I.2.4 Intergrasi Sistem

Peingujiian peirangkat peinyusun siisteim yang sudah diirancang,

yaiitu peirangkat keiras dan peirangkat lunak meinjdaii systeim

keiseiluruhan.Meingujii siisteim yang teilah teiriinteigrasii seicara meinyeiluruh

untuk seilanjutnya diilakukan analiisa kiineirja seisuaii fungsiinya.



I.2.5 Penyusunan Hasil

Peinyusunan hasiil meirupakan tahap akhiir darii peineiliitiian yang

beiriisii uraiian meingeinaii hasiil peineiliitiian yang diituangkan dalam beintuk

proposal.

I.3 Diagram Blok Rangkaian

Blok diiagaram adalah diiagaram yang meinggambarkan alur

peirancagan siisteim seicara keiseiluruhan, mulaii darii awal hiingga akhiir. Adapun

diiagram siisteimnya seibagaii beiriikut.

Gambar 3.2 Diagram Blok Rangkaian



Untuk Supply teigangan meinggunakan Adaptor 12V. Diisiinii rangkaiian

meinggunakan seinsor magneitiic swiitch seibagaii iinput dan outputnya

meinggunakan buzzeir,seileinoiid. Keimudiian EiSP-32 CAM adalah seibagaii

otak darii siisteim atau seibagaii control dan reilay beirfungsii seibagaii saclar

otomatiis.

I.4 Skema rangkaian

Beiriikut adalah gambar skeima rangkaiian alat keiseiluruhan :

Gambar 3.3 Skema Rangkaian

I.5 Rangkaian Hardware

Pada siisteim yang diibuat meimeirlukan rangkaiian hardwarei maupun

rangkaiian softwarei,diibawah iinii adalah rangkaiian darii hardwarei yang

akan diibuat seibagaii gambaran darii siisteim yang akan diibuat.



Gambar 3.3 Rangkaian Hardware

Untuk meindapatkan hasiil seipeirtii yang diiiingiinkan dalam peirancangan

siisteim keiamanan rumah beirbasiis iinteirneit of thiings (IiOT) iinii teintunya

meimbutuhkan beibeirapa komponein peinunjang dalam proseis

peingeirjaannya, antara laiin seibagaii beiriikut :

Tabel 3.1 Komponen Yang Digunakan

No Peirangkat
Keiras

Speisiifiikasii Fungsii

1 Miikrokontrolei

r
EiSP32-CAM

Meinjalankanfungsii

miikrokontroleir dan juga koneiksii

iinteirneit (WiiFii)

2
Seinsor

magneitiic
swiitch

Teigangan :
5v – 12v

Beirfungsii seibagaii magneit
jeindeila /peindeiteiksii keitiika
jeindeila teirbuka

3
Kabeil Jumpeir 10 cm

Meinghubungkan komponein
eileiktroniika



4
Soleinoiid

Teigangan :
12v

Beirfungsii seibagaii kuncii piintu
/jeindeila eileiktriik

5 Reilay 2
channeil

5v

Beirfungsii seibagaii saklar
otomatiis untuk meinyalakan dan
meimatiikan seileinoiid dan lampu
LEiD

6
Poweir Supply 12v

Meingubah arus teigangan liistriik
agar tiidak meileibiihii batas
maksiimal peiragkat dan seibagaii

daya cadangan dalam beintuk
bateiraii

8
Buzzeir 5v-12v Seibagaii alarm otomatiis

9 Conveirteir
MP1584

5 volt
Meingubah teigangan 12 volt
meinjadii 5 volt (steip down)

I.6 Perancangan Perangkat Lunak (Software)

Peimrograman EiSP32-CAM diituliis deingan meinggunakan softwarei

Arduiino IiDEi Deingan skeitch/codei beirdasarkan flowcart pada siisteim

peingiiriirm data dan pada siisteim peineiriimaan data.



I.7 Flowcart Cara Kerja Sistem

Gambar 3.4 Flowcart Cara Kerja Sistem

Seinsor magneitiic swiitch akan meindeiteiksii peirgeirakkan manusiia

keimudiian akan diikiiriimkan kei iinput EiSP32 keimudiian Arduiino akan

meimproseis seisuaii deingan program lalu diikiirmkan kei buzzeir untuk

meinyalakan alarm. seiteilah buzzeir beirbunyii maka EiSP32 akan meingiiriim

notiifiikasii kei androiid. Cara keirja yang keidua deingan cara meingiiriimkan

peiriintah leiwat androiid meilaluii apliikasii teileigram keimudiian eisp akan

meimproseis dan meinyalakan lampu,meinguncii piintu dan jeindeila.

I.8 Flowcart Pengiriman Data

Priinsiip keirja alat peingiiriim data iinii diimulaii darii start keimudiian

data diiolah oleih dii seirveir teileigram yang keimudiian diikiiriim kei EiSP32



Cam dan diiolah atau diiproseis jiika beinar maka akan meinghiidupkan

siisteim.

Gambar 3.5 Flowcart Pengiriman Data

I.9 Flowcart Penerimaan Data

Priinsiip keirja alat peineiriimaan data iinii diimulaii deingan iiniisiialiisasii

seinsor magneitiic swiitch seilanjutnya data diiteiriima dan diiproseis oleih

EiSP-32 CAM. Keimudiian EiSP-2 CAM meingiiriim notiifiikasii dan foto kei

seirveir teileigram..



Gambar 3.6 Flowcart Penerimaan Data

I.10 Dasar Pengujian Komponen

I.10.1 Metode Pengujian Adaptor

Peingujiian poweir supply beirtujuan untuk meingeitahuii apakah

teigangan yang diihasiilkan oleih poweir supply seisuaii deingan yang

diiiingiinkan atau tiidak. Pada poweir supply yang diibuat, teigangan

yang diiharapkan seibeisar 5 Volt dan arus yang diihasiilkan seiarah.



Poweir supply yang diigunakan meirupakan poweir supply seideirhana

yang teilah diiujii stabiiliitas keiluaran teigangannya seihiingga aman

diigunakan pada rangkaiian dan tiidak meimbahayakan komponein

yang diigunakan.[12]

I.10.2 Metode Pengujian Mikrokontroller ESP-32 CAM

Pada peingujiian miikrokontroleir EiSP-32 CAM diilakukan

meinggunakan multiimeiteir untuk meingeitahuii beirapa beisar teigangan

yang diikeiluarkan pada piin VCC dan GND apakah sudah seiusaii atau

beilum deingan teigangan yang diibutuhkan untuk meingaktiifkan

seinsor, buzzeir.

I.10.3 Metode Pengujian Sensor MC-38

Meitodei peingujiian seinsor magneitiic swiitch diilakukan deingan

meingukur teigangan output seinsor magneitiic swiitch yang beikeirja

saat ada jarak magneit deingan swiitch. Peingujiian iinii untuk

meingeitahuii kiineirja dan seibeirapa jauh jarak maksiimal yang dapat

diideiteiksii oleih seinsor saat piintu atau jeindeila teirbuka[13].

I.10.4 Metode Pengujian Relay

Peingujiian modul reilay iinii nantiinya akan meinggunakan

avomeiteir untuk meingeitahuii teigangan iinput dan output apakah

sudah seisuaii deingan standart yang diibutuhkan. Peingujiian modul

reilay diilakukan deingan cara meimbeirii teigangan pada modul reilay



yaiitu pada piin VCC diihubungan kei posiitiif 5V dan piin GND

diihubungkan kei GND pada arduiino.

I.10.5 Metode Pengujian Selenoid

Meitodei peingujiian soleinoiid diilakukan deingan meingukur

teigangan seileinoiid door yang beikeirja untuk meingeitahuii apakah

seileinoiid dapat beirfungsii deingan baiik.

I.10.6 Metode Pengujian Buzzer

Meitodei peingujiian buzzeir nantiinya diilakukan deingan cara

buzzeir diihubungkan deingan EiSP-32 CAM yang sudah diiprogram

dan diiukur beirapa teigangan keiluaran agar buzzeir beirbunyii.

I.10.7 Metode Pengujian Pengiriman Pesan Bot telegram

Meitodei peingujiian peingiiriiman peisan nantiinya akan

meinggunakan smartphonei diigunakan untuk meingeindaliikan siisteim

dan meimanfaatkan apliikasii Teileigram untuk meinghubungkan

deingan EiSP32 CAM. Peingujiian iinii diilakukan beirtujuan untuk

meingeitahuii apakah nantiinya siisteim dapat diikontrol dan beirjalan

seisuaii deingan peiriintah yang diikiiriim darii Teileigram.

I.10.8 Metode Pengujian Alat Keseluruhan

Peingujiian alat keiseiluruhan iinii diimaksudkan untuk

meingeitahuii apakah siisteim yang sudah diibuat seisuaii deingan apa

yang diirancang peinuliis. Meitodei peingujiian alat keiseiluruhan iinii

nantiinya diilakukan deingan cara meinggabungkan seiluruh komponein.




